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Um robd industrial pequeno, compacto,

flexivel, rdpido e funcional

disponivel em duas variantes que atendem a uma
ampla gama de aplicagdes. Ambas as variantes
podem ser montadas no piso, na parede, em
prateleira ou inclinadas e vém com protegio
padrido IP40. Ambas as variantes também estio
disponiveis com as epgées Lubrificagdo para
Alimentos, SafeMove, Foundry Plus 2 e Clean Room.
A variante de 700 mm de alcance pede transportar
cargas Gteis de até 7 kg, enquanto a variante de
900 mm de alcance pode transportar cargas iteis
de até 5 kg.

% Como parte da familia de robés, o IRB 1200 est3

Lubrificagéo para Alimentos e opgio Clean Room
Esta opcio de Lubrificagdo para Alimentos (NSF H1)
inclui a opgdo Clean Room ISO classe 3 e protegio
IP67, que garantem seguranga e higiene incomparaveis
para aplicagbes nas indlstrias de alimentos e bebidas.
O design Clean Room ISO classe 3 efimina o potencial
e

TinegSe v rrrar o de alimeriius, Cssa

opgio proporciona superficies lisas e facilita a limpeza
€ a manutencio em ambientes como usinagem CNC,
operag3o de maquinas e manuseio de materiais na
industria de alimentos. Resulta em recursos que
permitem maquinas 15% menores com ciclos 10%
mais curtos.

SafeMove
A SafeMove do IRB 1200 é o menor software de

monitoramento e controle certificado pela ABB,
que permite que integradores e operadores
trabalhem em conjunto, restringindo o movimento
do robd para atender com precisdo ao que é

necessdrio para uma aplicacio especifica,

Vocé ja quis deixar suas maquinas
15% menores e 10% mais rapidas?
O IRB 1200 da ABB permite que
vocé faca exatamente isso.
Especificamente, ele atende as
necessidades de aplica¢des de
manuseio de materiais e operacdo
de maquinas com flexibilidade,
facilidade de uso, compacidade

e tempos de ciclo curtos,
mantendo grandes areas

de trabalho.

Compacto

© IRB 1200 n3o possui o deslocamento do eixo 2,
© que resulta em um curso longo como em outros
robés pequenos, permitindo que ele seja colocado
mais préximo da peca e ainda seja funcional,

Isso possibilita uma instalagdo mais compacta
quando o robd é montado no teto dentro de

uma célula pequena, como em células de
eletrénicos, usinagem ou aplicagBes de polimento.
A grande area de trabalho utilizivel, contida em
um pacote pequeno, resulta em ciclos mais curtos
€ maquinas mais compactas.

Foundry Plus 2
O IRB 1200 também est3 disponivel com o

Foundry Plus 2, sisterna de protecio oqcionat da
ABB que permite que ele resista a ambientes

severos, come fundicdo sob pressio pesada e
aplicacdes automotivas.

Recursos e beneficios

* Células 15% menores com tempos de ciclo 10% rmais curtos

* Disponivel com Lubrificacio para Alimentos

* Opcionalmente com funcionalidade SafeMove

= Dispanivel com protegao Foundry Plus 2 para ambientes severos
* Protecdo IP40 padrio; opges Clean Room, IP67 e Foundry Plus 2

* 4 entradas de ar, 10 sinais de usuirio e Ethernet
roteados intermamente da flange do punho 4 base

* Montavel no piso, parede, prateleira ou inclinado
*» Grande area de trabalho utilizivel em um espaco compacto
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SERIE DADOS TECNICOS
ESPECIFICACOES MOVIMENTOS
Versio do robé ‘“?;';“ c";ﬁ;;'“' Pf.“’n::"‘k;) Movimento do eixo Faixa de trabalno  Velocidade max
IRB 1200-7/0.7 0.7 7 03 Eixo 1 {rotacao) +170° a -170° 288°%/s
IRB 1200-5/0.9 09 5 03 Eixo 2 (braco) +135° a -100°2 240%s
Numero de eixos 6 Eixo 3 (brago) +70° a -200° 300°%s
P;ote;éo . Padrao IP40 Eixo 4 (punho) +270° a -é70° 400°%/s
Opcdo IP67 e Foundry Plus 2 Eixo 5 (dobramento) +130° a -130° 405°/s
Shiapmps Opdoodessed £y Padrdo: +400° a -400° 600%/s
Lubrificante grau alimenticio Opgéo, disponivel apenas com IRCS Max. rev.; 242
Montagem i il i AR A
Controlador OmniCore E10, C30, C90XT,
IRCS Compact/IRC5 Single Cabinet AREA DE TRABALHO - IRB 12 00-7/0.7
Sin?is integfados 10 sinais no punho
e alimentacio
Ar integrado 4 entradas de ar no punho (5 bar)
Ethernet integrado Uma porta Ethernet Base-TX 100/10
DESEMPENHO (DE ACORDO COM iSO 8283)
IRB 1200-7/0.7 IRB 1200-5/0.9 %
Ciclo de picking de 1 kg
25 x 300 x 25 mm 04s 041s
Aceleracao TCP max. 35m/s* 3Bm/s?
Tempo de aceleracdo 0-1 m/s 006s 0,06s
Repetibilidadé- de posicdo 0,02 mm 0,025 mm
! com base no OmmiCore E10 o
INFORMAGOES TECNICAS &
Conexdes elétricas
Tensao de alimentacao 200-600 V, 50-60 Hz
f’oténcia nominal 4,5 KVA
Consume de energia 0,39 kW
Caracteristicas fisicas
Base do robd 210 x 210 mm
Altura do robo
IRB 1200-7/0.7 869 mm
IRB 1200-5/0.9 967 mm
Peso do robd g
IRB 1200-7/0.7 52 kg e
IRB 1200-5/0.9 54 kg
Ambiente

Temperatura ambiente para operacac

Durante operacédo com lubrificante

grau alimenticio

Durante transporte e armazenamento

Durante curtos periodos

{max. 24 horas)
Umidade relativa

Nivel de ruido

+5°C a 45°C (41°F a 113°F)
+5°C a +35°C (41°F a 95°F)

-25°C a +55°C (-13°F a 131°F)

até +70°C (158°F)

max. 95%
<70 dB

Dados e dimensbes podem ser alterados sem avisc prévio,

@ abb.com/robotics

Reservamo-nos o direito de fazer alteracdes técnicas ou modificar
o conteudo deste documento sem aviso prévio. Em relacio a
pedidos de compra, prevaleceriio os detalhes acordados.

A ABB nio se responsabiliza por possiveis erros ou falta de
informagdes neste documento,

Reservamos todos o5 direntos neste documento e nas
informagées contidas nele. Qualquer reproducao, divulgacio
para terceiros ou utiizagso do contetdo — no todo ou em partes -
¢ proibida sem o consentimento prévio por escrito da ABB.
Copynght® ABB. Todos os direitos reservados,
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